
Algèbre tome I - groupes, 
orps et théorie de GaloiserratumD. Guin & Th. Hausberger17 novembre 2009� p. 395 l. 131 :� le polyn�me v =
∑

i∈I eiβ
i
∏

j∈I\{i}(1 − βjx) évaluateur d'erreur.Les polyn�mes u et v véri�ent deg u ≤ t et deg v < t. Ils déterminent à eux deuxl'empla
ement et la valeur des erreurs : il su�t d'évaluer en β−i pour obtenir I ; on
al
ule ei à l'aide de u′ =
∑

i∈I −βi
∏

j∈I\{i}(1 − βjx), d'où
v(β−i) = eiβ

i
∏

j∈I\{i}

(1 − βj−i) = −eiu
′(β−i)puis ei = −v(β−i)/u′(β−i).Il existe di�érentes façons de 
al
uler u et v. On peut, par exemple, formuler le pro-blème en terme d'équations linéaires à résoudre. On va donner une autre méthode, plusperformante en pratique.On dé�nit
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eiβ
i
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=

∑

i∈I

x−1
∑

j≥1

ei(β
ix)j =

∑

j≥1

xj−1
∑

i∈I

eiβ
ji =

∑

j≥1

e(βj)xj−1.Comme c(βj) = 0 pour 1 ≤ j ≤ δ − 1, on a e(βj) = m′(βj) pour 1 ≤ j ≤ δ − 1. On
onnaît don
 w modulo xδ−1 : 
'est S(x) =
∑δ−1

j=1
m′(βj)xj−1, appelé parfois polyn�mesyndr�me.� p. 396 l. 18 :
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1On pourrait également 
orriger l'erreur en gardant la dé�nition de v et S donnée, don
 ave
 deg v < t + 1,mais en remplaçant x
2t par x

2t+1 à partir de l. 28, sa
hant que la 
ongruen
e v(x) ≡ u(x)S(x) mod x
2t+1 estvéri�ée 1


