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p. 3951 13" :

~ le polynéme v = 3 . ; ei/.ﬁi [jeng( - Bx) évaluateur d’erreur. .
Les polynémes u et v vérifient degu < t et degv < t. Ils déterminent & eux deux
I’emplacement et la valeur des erreurs : il suffit d’évaluer en 37" pour obtenir I; on

calcule e; a Paide de v/ =", ., — /' [Ten (- Bx), d’ou

v =eft [ =57 =—e/(57)
Jen{i}
puis e; = —v(B87Y) /u/(B7Y).
Il existe différentes facons de calculer w et v. On peut, par exemple, formuler le pro-
bleme en terme d’équations linéaires a résoudre. On va donner une autre méthode, plus

performante en pratique.
On définit
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el 7>1 j>1 el j>1

Comme ¢(37) = 0 pour 1 < j < §—1, onae(ﬂ]):m(ﬂ)pour1<3 <4§—1.0n
connait donc w modulo 971 : c’est S(z) = Z] Lm!(39)27 =1, appelé parfois polynome

syndrome.
(i) =6 ) )
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p. 396 1. 18 :

'On pourrait également corriger I'erreur en gardant la définition de v et S donnée, donc avec degv < t + 1,
mais en remplagant 2% par > a partir de 1. 28, sachant que la congruence v(x) = u(x)S(z) mod 2> est
vérifiée



